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FUNGSI TRANSENDEN 

Oleh : Danang Mursita 
Matematika untuk Perguruan Tinggi - http://www.biobses.com/judul-
buku,300-matematika_untuk_perguruan_tinggi.html  

 
Materi yang dibahas pada bab ini adalah diferential dan integral :  
Fungsi Invers, Fungsi Logaritma dan Fungsi Eksponen, Fungsi Invers 
Trigonometri, Fungsi Hiperbolik, Fungsi Invers Hiperbolik dan Limit 
Bentuk Tak Tentu 
  

 
 

 

4.1. Fungsi Invers 

4.1.1. Definisi Fungsi Invers  

Misal diberikan dua fungsi f dan fungsi g. Fungsi f memetakan dari 
himpunan A ke himpunan B dan fungsi g memetakan dari himpunan 
B ke himpunan A seperti terlihat pada gambar4-1 berikut. 

 
Maka dapat dikatakan bahwa y merupakan peta atau bayangan dari x 
oleh fungsi f, dapat dituliskan f(x) = y,  sedangkan x merupakan peta 
atau bayangan dari y oleh fungsi g, dapat dituliskan g(y) = x. 
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Bila dilakukan komposisi antara dua fungsi f dan fungsi g maka 
didapatkan, 
1. y = f(x) = f (g(y)) = (fog)(y) dan 
2. x = g(y) = g (f(x)) = (gof)(x) 
Hasil kedua komposisi di atas, fog = gof = I merupakan fungsi 
identitas, yaitu fungsi yang memetakan ke dirinya sendiri. Oleh 
karena itu, dapat diberikan definisi dari fungsi berikut. 
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