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Materi yang dibahas pada bab ini adalah Definisi Transformasi 
Laplace, Transformasi Laplace dari turunan fungsi, Pergeseran 
sumbu, Metode Penurunan dan integrasi Transformasi, Konvolusi, 
Tranformasi Lpalce dari Fungsi Periodik dan Transformasi Laplace 
dengan Matlab 
 
 

12.1. Pengantar 

 
Banyak permasalahan dalam bidang  teknik yang memanfaatkan 
transformasi Laplace. Transformasi Laplace merupakan klas dari 
transformasi integral yang dimanfaatkan untuk merubah bentuk  
persamaan diferensial biasa  menjadi bentuk persamaan aljabar dan 
untuk merubah persamaan diferensial parsial menjadi persamaan 
diferensial biasa. 
 

12.1.1. Definisi  

Misal fungsi f(t) terdefinisi untuk t  0, maka transformasi Laplace 
(satu sisi atau unilateral)  dari f(t) didefinisikan sebagai: 
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Sebab bentuk integral (12.1) merupakan fungsi dalam parameter s, 
maka notasi lain yang biasa digunakan adalah F(s) = L (f(t)). 
Sedangkan fungsi asal f(t) dapat diperoleh dari  Transformasi invers, 
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Agar transformasi Laplace F(s) ada maka integral tak wajar (12.1) 
haruslah konvergen dan ini dapat dicek dengan mencari limit:  
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