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Materi yang dibahas pada bab ini adalah Pengertian dan definisi dari 
transformasi-Z, beberapa metode yang digunakan untuk menentukan 
transformasi-Z, perhitungan Invers Transformasi-Z dan perhitungan 
transformasi-Z menggunakan fungsi pada MatLab 
 

 

18.1 Pendahuluan 

 
Transfromasi-Z, seperti halnya Transformasi Laplace merupakan 
suatu metode atau alat matematis yang sangat bermanfaat untuk 
mendesain, menganalisa dan memonitoring suatu sistem. 
Transfromasi-Z mirip dengan Transformasi Laplace namun bekerja 
pada domain diskrit dan merupakan generalisasi dari transformasi 
Fourier dari fungsi khusus. Pengetahuan tentang Transformasi-Z 
sangat diperlukan sekali pada saat kita mempelajari filter dijital dan 
sistem.  
Transformasi Laplace sebagaimana telah dijelaskan di awal dapat 
digunakan untuk mendapatkan solusi masalah nilai awal atau 
persamaan diferensial, sedangkan transformasi-z dapat digunakan 
untuk mendapatkan solusi dari persamaan diferen. 
Pada domain diskrit, yang dalam aplikasi pada signal merupakan 
diskrit dari waktu, dinyatakan sebagai suatu barisan dalam bentuk 
x(n), dengan n merupakan bilangan bulat.  Notasi, 
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Definisi: Transformasi-Z Bilateral dan Unilateral 
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Misal diberikan sebuah barisan seperti pada (18.1), maka 
didefinisikan suatu fungsi polinomial X(z),  
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