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Materi yang dibahas pada bab ini adalah Kurva Bidang, Fungsi Vektor,
Gerak Partikel dan Kelengkungan, Komponen Normal dan komponen
Tangensial dari vector percepatan

8.1. Kurva Bidang

Bentuk kurva bidang seringkali dinyatakan dalam persamaan
parameter. Misal x = f(t), y = g(t) dengan t € | (interval) sebagai
parameter (bilangan real). Dengan melakukan eliminasi parameter t
akan didapatkan bentuk kurva dalam peubah x dan y yang dapat
dinyatakan sebagai y = f(x) atau f (x, y) = 0. Suatu kurva bidang dapat
dinyatakan dengan lebih dari satu parameter. Sebagai contoh
diberikan berikut.

Contoh 0-1

Tunjukkan  bahwa setiap persamaan parameter  berikut
menggambarkan setengah lingkaran.

1. x=t, y=v1-t?,-1<t<1

2. x=cost,y=sint,0<t<n

Jawab:

1. Substitusi x = t ke bentuk y:\/1—t2 didapatkan y:'\ll—x2 .

Bila kedua ruas dikuadratkan maka x? +y2 =1.Sebab -1<x<1,

kurva berupa setengah lingkaran dengan jari-jari 1 dan pusat di
salib sumbu.
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2.

x2 +y2 =cos? t+sint=1.Sebab 0 <t < m maka -1<x < 1. Jadi
kurva berupa setengah lingkaran dengan jari-jari 1dan pusat di
salib sumbu.

Misal x = f(t) dan y = g(t) merupakan fungsi kontinu dan f “ (t) # 0

dy

untuk suatu t € |, maka turunan pertama — dari kurva bidang

dx

diberikan dengan:
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